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Decadimer;ti M1—> mi + mo; a = num. part. Angolo 6*
P = M —m)? — 2007 4 e o T T | .
4 9 v ™ Circonferenza goniometrica
S* M2+m%_m%2 5* M2_m%+m% 2 T T T T
== N = C — . * — . — N
1 i 5 g oM o5 L B=04; B* =05 B=-225 /| g*zg
By > BL = p—* (Emissione in avanti di «) -1 1
~—15 [ 1 ]
100 1 (Percentuale di particelle -senza spin- ! 9L ] 1
Pr = 2B~yp* generate ad energia nel range AF) ‘;?_ 95 [ T i
Ea = veMm(EL + Bomep® cosby) 3L ]
Do,z = YOM (p* cos 0, + ﬂczwf) i Day =p-sing}, —3.5 ‘ ~tan 9(@*) i | 2arctan% .
T * 7\ . T _ I
Da,y sin 07, (Angoli 6,, 0% sono rispetto a B =047 57 =05 B =5 —-0.53 # T
tan O = Da,x B 0" o] linea di volo) 100 - i 2
v | cosb, + B—; <\:/ 50 L 1 /.
* M * *
sin 05 = P =2 = cos 0, = Pa (se 6, & max) ‘:3 0
moYomPBem  MaPM B ~ 50 B 1
. ‘ - [~ .
-Masse uguali M — m +m (6 & angolo tra particelle) 100 1 |
lpil = Ip3| =p Z\/f—m% S =6=E8=— tan&(@):T A or) 0
4 2 sin” 6" + B a5 | =053 8" =05 B=03 |
* * * p* 2p* 4m? 2 1 1 <0
512@252521\4: 1—7M2; A:T"ﬁﬁ’;B:W_@ 3.0 + .
i
2.5 + :
v i 11
Urti (Elastici, bersaglio fermo) & +my — & + & M 20 - 1 ]
2002 2 - x J
*2 ms(Ef —my) 1] . Vo o15 k- 4
P mi +m3 + 2ma&y’ pow &1 +ma S mas cm By (m>ma) o 1.0 + .
*2
=& —T—(l—cost"); &= (&1+E) =& sinboma = 5 50 ‘ ~ tanf(0") .
: , I B=071;, =05 B=2
o (&1 4+ ma)(ms5 + ma&y) + p? cos0y/m35 — misin” 0 150 - |
! (€1 +m2)? — p? cos® 0 1.25 | 1
, (&1 +m2)? + p? cos? p (0, ¢ a'ngoh di pa.xrtlcella.u ~1.00 [ T 11
Ey =mgy 5 5 1 e 2 rispetto a direz. di A I
(&1 +ma)? —p?cos? volo) M 7.50 - 1 |
. . 5.00 - :
-Collisione frontale (stesse masse) m; +m; — mb +mj 050 | 5
£ — g5 — g{* _ 55* (= ms) se 5-1 ha la produzione in : tan 6(6*) S 3
soglia 7‘r 7‘7 3‘ ‘ 0
* * * * O — — i ‘1 O 1
E1=7(E +Bp*); p1=7(BE" +p7); BCM:ptt 0 4 2 1 &

Stot
Ey=~(E" = Bp*); p2=~(BE" —p") Angolo 6

Circonferenza goniometrica
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Dinamica Relazioni utili , Trasformazioni (boost lungo &)
ot = (ct,x,y,2) ﬂzyzcgéﬁzg;’y:i z =7(z’ +vt) o’ =(z —vt)
[ = <& © s,V b= (¢ + 5a') = (t-52)
ds dx,dz¥ = 5 L4 72_1 =7 sz =7 ng
g Y 1 RS v =By 00 v By 00
=— 7= A - 00 p 00
¢ V1-p2 Br=A=L2 - . —a211 = 57 g 1 ol™ 7 07 g 1 oo|®
" i M VI A2
wo= oy (1,8 S o 0 0 1 0 0 0 1
ds e E = /m2ct + 2|p
. . . E/ — E B/ — B
S S Equazioni di Maxwell v = Fe 2= P
"= ds (C?’U. ,§a1+7vz -a) 19 Ei// =(E, — BB.) Bz// =v(By + BE.)
E V- E = 4mp ﬁxﬁ:——a—é E. =~(E. + BBy) B, =~(B. — BE,)
pl = mecu" = (c mv(v)v‘) 47: ¢ 19 Se E- B =0 (campi L) — si pud annullare il campo con modulo minore.
) V-B=0 VxB=-—J+~-—FE SeE<B,allora F'=0,B" =+B?-FE?=B/v,3=FE/B
&= vm?ct +2p]* = my(v)e . ¢ cot Se B< E, allora E' =E? — B2 =E/y, B =0, 3 = B/E.
Fu_ dp* _ (l 5o lﬁ) F= q (E 4 % X E) (Nota: vanno trasformate 3nche le condizioni iniziali!)
P o Moto in campo E (Campo lungo )
%:%FMVUV ZE.dZ:47r/Tpd7' @:qﬁ; g:q(ﬁ~ﬁ):>A5:qEAx (Vale anche in presenza di B
by — 1. by ) ) . . 9 o dt dt costante)
utuy, = 15 wyut = 7{3.5’:7 47T/J.d2+7/E.dZ (t)z Et
v = T = y c\ Js ot Jx Pty =4 A(qEt)
7:7(](E+*XB) . o TN p<t):p v(t):
ds ¢ c Composizione velocita v 0y P e
(t)=0 cqEt
d&€ = Dz 50 +
E:qE'U v,ivsz &
e Invarianti Tl Y 1
pp, = m?c? R z(t) = o + *( 1+ (act)? — 1)
5 3. 2 2 Y. = _ ¢E  (Misurate tutte nel sdr in cui si
E-B; B°-B Uy =T Voo y(t) = o + B E arcsmh(act) COMA= "¢ misurano le distanze!)
-Urti N 2(t) = 2
62
P1+p2 — p3+pg o, - & By(t)
W?=s=(p +p2)2 = (ps +pa)’ 1- wt) =g (eosh (7 ) 1
y
2 2 .
b= ( ps)” = (P —p2) Moto in campo B
pa)® = (p3 — p2)? _gqcB _ ¢B (Grandezze rispetto allo stesso
oFormule generall T & my(v)e sdr!)

(Nota: proiezioni su assi
N(t) = Noexp—t/T R= @ = [vilmy(v)e = clp.| diversi da quello di boost
T=1/A tip =In(27) w 4B 9% pon variano)
(7 = tempo di decadimento, misurato nel
sdr in cui la particella & in quiete. \ =
cost. di decad., ¢y, = tempo di
dimezzamento)




